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(54) 发明名称

一种光学多模态成像系统与方法

(57) 摘要

本发明公开了一种光学多模态成像系统，该

系统包括：支撑底座，固定于地面，用于支撑直线

导轨、MRI 系统支架和旋转平台；旋转平台，安装

有CT系统、荧光成像系统和PET系统；MRI系统支

架，安装有 MRI 系统；待成像物体平台支架，安装

于直线导轨上；待成像物体平台，固定于待成像

物体平台支架上；CT 系统，用于采集待成像物体

的断层解剖结构图像；荧光成像系统，用于采集

待成像物体的二维荧光图像；PET 系统，用于采集

待成像物体的 PET 图像；MRI 系统，用于采集待成

像物体的 MRI 图像；计算机，接收图像并对其进行

处理，得到待成像物体的三维图像。本发明还提出

一种光学多模态成像方法。本发明可用于小动物

预临床实验中对小动物等待成像物体进行同机融

合三维光学成像。
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