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类脑工程 

欧盟人脑计划的 ICT 架构分析 

欧盟人脑计划(HBP )是跨领域、跨地域的大型科研合作计划，使用最先进的信息通信技

术(ICT)工具研究和解读人类大脑，塑造了脑科学研究领域独一无二的基础范式。2016 年 11

月，权威刊物《神经元》刊登了一篇文章，详细阐述和分析了 HBP 独特的 ICT 架构。    

 HBP 的 ICT 架构由 6 大 ICT 平台组成，提供包括基于云的合作与开发平台，面向元数

据并提供数据来源追踪的数据库，数据分析和计算服务，以及最先进的超级计算机、神经形

态系统和虚拟机器人在内多种先进 ICT 工具与服务。其中，基于先进云计算技术的神经信息

学平台(NIP)和高性能分析与计算平台(HPAC)是关键。它们联合了众多超算中心，主要作为

IT 服务基础设施运行，并支撑着其他 4个平台的运作。此外，作为 NIP 项目的一部分，‚合

作实验室‛( COLLAB)是人脑计划合作研究环境的中枢，为科学家和科研团体高效访问各 ICT

平台提供支持。 

    (1)神经信息学平台 

    NIP 在人脑计划的 ICT 架构中承担着‚指挥‛的角色。NIP 项目团队保障用户能通过

COLLAB 访问各大平台，管理对各种典藏数据的无缝访问，确保各种本体的一致性，并不断

开发类似知识图谱(KnowledgeGraph )的先进元数据存储与检索系统，以将所有形式的数据

和元数据录入啮齿类动物和人类的大脑地图集，并将其与人脑计划外部的地图、数据库和地

图集相连接。 

    (2)高性能分析与计算平台 

    HPAC 的任务是帮助神经科学家成为优秀的高端超级计算机和系统使用者，更好地开展

大数据分析。就 10 年规划来看，HPAC 将为人脑计划联盟以及更广泛的欧洲神经科学团体提

供百亿亿次超级计算机、面向 PB 级数据分析的大数据 HPC 系统以及分布式云计算能力，以

实现基于云的高端 HPC 应用。这需要针对系统软件、中间件、交互式计算指导、可视化等领

域开展研究。HPAC 项目开发的软件与工具将被用于多尺度大脑模型的创建和模拟，特别是

用于解决全脑建模的硬扩展挑战。 

      (3)合作实验室 

    COLLAB 是基于 web 的协作云系统，一方面，它可以提供对人脑计划相关的研究、社区

管理活动和 6个 ICT 平台的访问;另一方面，它为 NIP 工具提供软件即服务(SaaS)。COLLAB
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还是一个社交网络系统，能实现以数据、理论、应用和模型流动共享为中心的协作型科学。

HBP 曾明确宣称要让所有针对现有和未来软件的开发活动都能通过 COLLAB 进行。 

    (4)其他平台 

    其余 4 个平台严重依赖于 NIP 和 HPAC 平台提供的数据、软件与服务基础设施。大脑模

拟平台与神经机器人平台旨在创建先进的应用软件系统，前者关注全尺度的数据驱动型建模

与大脑模拟，后者关注在仿真环境中实现虚拟大脑模型与机器人的连接。医学信息学平台

(MIP )关注医疗数据的挖掘，为个性化医疗应用及疾病模型开发提供支持。神经形态计算平

台旨在开发和提供神经形态软硬件原型，帮助不具备 IT 技能的神经科学家与工程师使用配

置好的神经形态计算系统开展实验，执行在大脑模拟平台及通用电路模型上开发的简化版大

脑模型。该平台以 SpiNNaker 和 BrainScales 两个互为补充的系统为基础，前者是一种新型

的大规模并行计算机体系架构，后者使用模拟电路执行神经元过程的物理模型。 

论文题名：The Human Brain Project: Creating a European Research Infrastructure to 

Decode the Human Brain.  

发表时间：Neuron. 2016, 92: 574-581. November 2016 

全文链接：http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0896627316307966 

来源：网络安全与信息化动态 2017 年第 1期 

Science：在出生后识别面部的大脑区域继续在生长 

 

http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0896627316307966
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当我们长大时---至少直到 30岁左右，我们能够更好地识别面部。一项新的研究提示着

这可能部分上是因为大脑中的面部识别区域在整个童年时期持续在生长。 

论文通信作者、美国斯坦福大学神经科学家 Kalanit Grill-Spector 和她的同事们比较

了年龄在 5到 12岁之间的 22 名儿童和年龄在 22岁到 28岁之间的 25名成年人的 MRI 扫描

数据，结果发现作为一 种参与面部识别的大脑区域，梭状回（fusiform gyrus）在从童年

到成年时增加了 12.6%。 

利用一种基于计算机的面部辨识测试方法，Grill-Spector 和她的团队也发现如果一名

参与者具有更大的梭状回，那么他或她也通常具有更好的面部记忆。根据这些研究人员的说

法，对这一发 现进一步进行研究可能有助科学家们更好地理解人面失认症（prosopagnosia）

和脸盲症等疾病。在这些疾病中，面部识别能力受到损害。 

这项研究的一个值得关注的结果是研究人员猜测梭状回生长是由于细胞体、树突和髓鞘

等梭状回周围的结构在增加，以及梭状回中的神经元数量在增加。这有力反驳了一种在科学

家之间广泛 持有的观点：突触修剪（synaptic pruning）主导大脑发育过程。 

论文题名：Microstructural proliferation in human cortex is coupled with the 

development of face processing 

发表时间：Science 06 Jan 2017:Vol. 355, Issue 6320, pp. 68-71 

原文链接：http://science.sciencemag.org/content/355/6320/68 

来源：生物谷 

eLife:新研究揭示记忆存储的奥秘 

美国 TSRI 研究所的科学家们进行了一项新研究，进一步了解了大脑如何储存记忆，相

关研究结果发表在国际学术期刊 eLife 上。该研究首次证明相同的脑部区域既可以激活一种

学习行为也可以抑制相同的行为。 

‚我们从记忆中学习到将环境与行为关联在一起，因此在一种特定情境下我们的行为也

会按照特定的方式来进行，‛TSRI 研究所的 Nobuyoshi Suto 教授这样说道。‚这项研究提

供了能够证明因果关系的证据，表明一个大脑区域可以储存不同记忆。‛ 

科学家们知道我们的记忆被储存在特定的脑部区域，但是关于一个单独的脑部区域是否

可以储存控制相反行为的不同记忆存在一些争议。比如，储存红绿灯意义的记忆是否可以储

存在同一个脑部区域？ 

http://science.sciencemag.org/content/355/6320/68
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在这项新研究中，Suto 等人检测了大鼠如何通过学习按下杠杆来喝到糖水，以及这些

记忆的储存位置。 

他们首先训练大鼠踩下一个杠杆来获得糖水，随后再训练大鼠识别两种颜色的光：其中

一个信号代表能够获得糖水奖励，另外一个代表无法获得奖励。结果这些动物学会了改变它

们的行为来应对不同的信号：奖励信号会促进它们踩下杠杆，而另一个信号则会抑制它们寻

求奖励的行为。 

基于之前的一些电生理学研究，研究人员推测与这两种行为有关的记忆可能都储存在下

边缘皮质区域。 

‚我们之前看到的都是关联性证据，同时观察脑部活性和行为，我们将这些现象联系在

一起认为一定是脑部活性引起了这种行为。但是这些关联性证据无法建立因果关系，无法证

明特定的脑部活性会直接控制特定行为。‛Suto 这样说道。 

因此科学家们又进一步进行了实验，利用药物遗传学的方法，他们选择性关闭了对奖励

提供信号和奖励剥夺信号进行应答的某些脑细胞。研究结果表明相同区域的不同神经元控制

着对寻求奖励行为的促进和抑制。这些神经元不激活，动物就无法实现记忆驱动的行为。 

Suto 认为这些发现进一步推动了人们对于大脑如何存储不同记忆的认识。他表示他们

将继续研究与下边缘皮质神经元进行交流的其他脑部区域。除此之外，他们还将进一步确定

哪些化学物质介导了对奖励寻求行为的促进和抑制。 

论文题名：Distinct memory engrams in the infralimbic cortex of rats control opposing 

environmental actions on a learned behavior 

发表时间：December 10, 2016 

原文链接：https://elifesciences.org/content/5/e21920 

来源：生物谷 

大脑在噪声下也能听清谈话 

本周在线发表于 Nature Communications 的两篇论文（论文 1、论文 2）提出，人们能

借助听觉皮层的快速动态变化，在嘈杂的环境中辨认出语句。在嘈杂的房间中专注倾听一场

对话的能力被称为鸡尾酒会效应。其中一支团队发现，当词语中的某些部分被噪音掩盖时，

听觉中枢的一个区域能实时补充缺失的音节。另一支团队发现，在先前接触过这些语句的情

况下，听觉中枢的快速变化能让人们理解噪音环境下原本完全无法听清的词语和句子。 

https://elifesciences.org/content/5/e21920
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美国加州大学旧金山分校 Edward Chang 和同事设计了一组只在关键字母或音节有区别

（比如 faster 和 factor）的单词，把关键音节替换成噪音，向五位参与者播放。参与者在

每次试验后报告听到了什么词他们的皮层神经元在听到这些词时的直接活动被记录下来。作

者发现，在颞上听觉皮层，对被噪音打断的单词的神经反应与对原语句的反应非常接近，表

明听觉皮层会实时补充缺失的音节。 

值得注意的是，团队还发现，大脑中更高级的认知区域的神经活动能在噪音开始前预测

被试者报告的单词。这一结果表明，内部神经状态会对随后的语言感知造成巨大的影响。 

加州大学伯克利分校 Christopher Holdgraf 及同事探究了对语句的经验是如何快速改

变大脑处理语言信号的方式的。他们让七位植入了电极（用于癫痫治疗）的病人聆听录好的

句子。其中一些句子是在噪音环境下录的，起初无法听清，另一些是清楚的。先听嘈杂的句

子时，这些病人无法理解这些句子，他们的大脑以处理噪音的方式处理了这些信号；然而，

当他们首先听到的是清楚的句子时，他们的听觉皮层会改变活动方式，以增强语言信号。 

这种变化又改变了处理噪音刺激的方式，大大增强了语言信号，使病人们得以轻松理解

先前无法听清的句子。这些新发现表明，人类听觉皮层会针对经验做出快速变化，并解释了

这些过程是如何增强语言感知的。 

论文 1题名：Perceptual restoration of masked speech in human cortex 

发表时间：20 December 2016 

原文链接：http://www.nature.com/articles/ncomms13619 

论文 2 题名： Rapid tuning shifts in human auditory cortex enhance speech 

intelligibility 

发表时间：20 December 2016 

原文链接：http://www.nature.com/articles/ncomms13654 

来源：科学报 

机器帮你奖励大脑提升自信心 

北京时间 12 月 22 日消息，据国外媒体报道，人如果没有自信怎么办？许多人可能会自

然想到鼓励和刺激的办法，但能否见效则因人因事而异。不过，日本京都国际电气通信先进

技术研究所和美国加州大学洛杉矶分校的科学家近日发明出一种技术，可以让人在毫不知情

的情况下提升自信心。 

http://www.nature.com/articles/ncomms13619
http://www.nature.com/articles/ncomms13654
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这种技术被称为‚解码神经反馈‛，即探测志愿者在高度自信状态下的大脑活动，只要

扫描仪探测到这种高度自信模式，志愿者就会得到小小的奖励。通过这种方式，科学家们可

以提升志愿者的自信心，不管这个人最终任务实际完成得好还是差。类似的技术同样也可以

用于降低人的自信心，即当人的大脑处于较低自信状态时给予奖励。此项研究主要由日本京

都国际电气通信先进技术研究所和美国加州大学洛杉矶分校心理学系科学家共同完成。科学

家们的研究成果发表于 Nature Communications 杂志之上。 

研究人员选取了 17名志愿者，并利用功能性核磁共振成像技术对他们的大脑进行扫描，

观察大脑中血液氧饱和水平的变化。志愿者被要求完成一项简单的小任务，研究人员同时探

测其自信程度。研究项目负责人、美国加州大学洛杉矶分校科学家哈克万-劳博士介绍说，

‚他们在观察一些移动的小点，并判断其中多数的小点究竟是在向左移动还是在向右移动。

我们小心地调整刺激因素，这样让他们无法很好地得出正确的判断。在每一次测试中，我们

要求志愿者回答他们对自己刚刚做出的判断的信心。每一次测试后，他们会获得一定的金钱

奖励。这样反复测试 400 多次。‛ 

自信心越高获取的奖励也越大，这样会让人的自信心逐渐提高。当然，效果也可以相反

的。有时，当志愿者大脑活动代表自信心处于低谷时，研究人员也会给予一定的奖励，这样

会让志愿者做出判断时越来越没自信。 

图注： 
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1。 只要扫描仪探测到这种高度自信模式，志愿者就会得到小小的奖励。通过这种方式，科

学家们可以提升人的自信心，不管这个人最终任务实际完成得好还是差。 

2。 研究团队正致力于将这种技术应用于精神病学临床治疗。 

来源：新浪科技 

Science Bulletin 刊出无创人脑功能图谱成像专题 

以磁共振成像为代表的神经功能成像因其无损和非侵入性特点被广泛应用于研究人类

认知功能的脑机制以及各类重大脑疾病，是研究人脑与心理行为的发生、发展和衰退及异常

必不可少的高时空精准技术。中国脑计划即将进入实施部署阶段，临床脑疾病的早期诊断和

干预是其重要一翼，作为无损无创人脑成像技术的磁共振成像，是开展大规模人群队列研究

的强有力工具，同时也是动物模型研究转化到人脑临床研究时的必备验证手段。  

  为了突出磁共振成像（尤其是临床上易于使用和实现的静息态脑功能成像）技术对于未

来国家脑计划的作用，作为国内历史悠久的综合性英文期刊 Science Bulletin 的副主编，

中国科学院行为科学重点实验室左西年研究员就此在 2016 年最后一期推出了 Mapping the 

human brain function in vivo（无创人脑功能图谱成像）的专题（期刊封面参见图 1）。  

在编者按[1]中，左西年研究员简要回顾了基于功能磁共振成像的人脑功能成像技术在

中国的发展历程，然后通过五项具体的脑成像图谱研究，分别展示了中国科学家在脑成像计

算方法[2]、复杂性脑功能疾病（合并轻度认知障碍的帕金森氏病[3]、原发强直阵挛癫痫[4]）

成像、中英语言字声整合机制[5]、情绪和认知交互脑网络[6]等领域的最新进展，这些研究

显示出磁共振脑成像技术在认知科学和脑疾病研究领域的巨大潜力。  
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专题文章：  

[1] Zuo XN. 2016. Mapping the human brain function in vivo. Science Bulletin, 61(24): 

1839-1840. (Editorial)  

[2] Hu Y, et al. 2016. Segregation between the parietal memory network and the default 

mode network: effects of spatial smoothing and model order in ICA. Science Bulletin, 

61(24): 1844-1854.  

[3] Gao L, et al. 2016. Brain activity in Parkinson’s disease patients with mild 

cognitive impairment. Science Bulletin, 61(24): 1876-1883.  

[4] Liao W, et al. 2016. Altered relationship between thickness and intrinsic 

activity amplitude in generalized tonic-clonic seizures. Science Bulletin, 61(24): 

1865-1875.  

[5] Yang Z, et al. 2016. Unsuccessful letter–sound integration in English reading 

by native Chinese speakers: evidence from an event related potentials study. Science 

Bulletin, 61(24): 1855-1864.  

[6] Zhuang Q, et al. 2016. Translation of fear reflex into impaired cognitive 

function mediated by worry. Science Bulletin, 61(24): 1841-1843.  

来源：中国科学院心理研究所 

人工智能 

IBM Watson 参与渐冻症研究 

 

IBM Watson 在医疗方面的应用主要是癌症的诊断和治疗，现在在渐冻症方面的研究也

http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2095927316305941
http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2095927316305965
http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2095927316305965
http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2095927316305990
http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2095927316305990
http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2095927316305989
http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2095927316305989
http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2095927316305977
http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2095927316305977
http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2095927316305953
http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2095927316305953


10 
 

取得了非常突出的成果了。IBM 在本月宣布，Watson 通过和美国亚利桑那州的 Barrow 神经

学研究所合作，已经发现了五个和 ALS 相关的基因。这是 IBM Watson 首次应用在神经科学

中，并建议 Watson 可以应用于其他神经系统疾病的研究中。 

‚有很多机会可以使用 Watson 一起完成工作。‛Barrow 神经学研究所下属 ALS 研究中

心的主任 Robert Bowser 博士说道：‚Watson 在神经科学方面有更多的应用空间。我们希望

使用 IBM Watson 获得更大的能力，在人体最复杂的器官中进行工作，帮助我们针对 ALS 而

确定创新型的更有效治疗方法。‛ 

Watson 学习了所有已经出版的和渐冻症相关的出版物和论文，以及已知和该疾病有关

联的蛋白质。它计算了人类体内将近 1500 个基因，并预计哪些基因可能和渐冻症相关。

Watson 通过计算，一共提出了 10 个和渐冻症相关的基因，Barrow 神经学研究所的研究团队

发现，其中的 8个基因的确和 ALS 相关，其中有 5个基因是首次发现。 

这次的发现对于 ALS 研究人员提供了新的基因靶点，为开发新药治疗 ALS 铺平了道路，

有望攻克这个世界上最具破坏性和最致命的疾病之一。这个项目的名称叫做 Watson for 

Drug Discovery 系统。 

Bowser 博士说道：‚我们对这个发现感到非常高兴。‛Watson 在几个月内就完成了将近

1500 种基因的筛查，如果这个过程由人类研究员来做，预计需要好几年。 

Watson Health 的副首席卫生官 Tina Moen 博士说道：‚Watson for Drug Discovery

可以帮助研究组织更快地找到最有前途的药物，我们很荣幸支持协助了 Barrow 的研究，并

找到 ALS 相关的基因。‛ 

来源：动脉网 

IBM 利用沃森的认知计算能力打击网络犯罪 

    2016 年 12 月，IBM 公司发文称，目前共有 40 个组织参与了 IBM‚面向网络安全的‘沃

森’‛( Watson for C 沙 er Security)测试计划。该计划是一个旨在打击黑客的项目，研究

工作历时一年之久，最初重点围绕大学展开，现在已扩展到各行各业，包括银行、医疗、保

险和汽车等行业。 

    ‚沃森‛利用机器学习和自然语言处理等人工智能技术来分析大量结构化数据和非结构

化数据，帮助网络安全专业人员找到潜在的威胁。 IBM 通过使用‚沃森‛来加强网络安全

防御，例如确定网络攻击是否与已知的恶意软件变体或者特定网络犯罪活动相关联。如果是
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的话，‚沃森‛会提供关于恶意软件和所构成威胁等级的相关信息。通过与测试客户的合作，

IBM 希望能够加强‚沃森‛的智能性，使之更好地理解网络安全数据和操作，更好地将其集

成到日常流程中。 

原文链接：

http://www.v3.co.uk/v3-uk/news/2479181/ibm-names-40-companies-in-ibm-watson-for

-cyber-security-beta 

来源：网络安全与信息化动态 2017 年第 1期 

人工智能攻克德州扑克 

由卡耐基梅隆大学（CMU）开发的‚Libratus‛人工智能（AI）系统将开始一场新的挑

战：试图在一对一、无限制投注的‚无限注德州扑克‛（No－Limit Texas Hold＇em）比赛

中挑战人类顶级职业玩家，获胜者将获得 20万美元的奖金。 

  卡耐基梅隆大学研究人员表示，希望 Libratus 最终能够赢得比赛，这样他们就可以首

次向全世界宣布：人工智能又攻克了德州扑克，首次战胜人类冠军。但同时，卡耐基梅隆大

学的竞争对手又表示不服。  

但是，帮助卡耐基梅隆大学设计 Libratus 人工智能系统的托马斯·桑德霍姆（Tuomas 

Sandholm）教授称：‚DeepStack 并未战胜顶尖高手，因此还不能说它已经战胜了人类。‛  

桑德霍姆还称：‚我们两年前已经达到他们的水平了，但那不是我们的目标。我们的目

标从来就不是‘专家级’，而是‘超人水平’，就像‘深蓝’和‘沃森’那样。‛ 

到目前为止，无论是在‚有限注德州扑克‛，还是‚无限注德州扑克‛比赛中，人工智

能系统只能应对‚一对一‛的比赛。而在多人（五人或更多）同时比赛中，其复杂性仍是人

工智能目前所难以应付的。但不管怎样，这些比赛结果表明，至少有两套人工智能系统又要

创造新的里程碑。 

DeepStack 研究人员称，德州扑克是一种典型的非完整信息游戏，因为你不知道竞争对

手的牌，也不知道下一手牌是什么。因此，对于人工智能而言，其复杂性要超过象棋。而

DeepStack 是一种可用于一个很大类别的序列非完整信息博弈的通用算法，它所取得的成绩

表明，人工智能系统已经精通非完整信息游戏。 

与谷歌（微博）的 AlphaGo 一样，Libratus 和 DeepStack 并不试图解决整个比赛的所

有问题，因为这需要考虑到太多的可能性。相反，这两套人工智能系统利用深度学习来培养

http://www.v3.co.uk/v3-uk/news/2479181/ibm-names-40-companies-in-ibm-watson-for-cyber-security-beta
http://www.v3.co.uk/v3-uk/news/2479181/ibm-names-40-companies-in-ibm-watson-for-cyber-security-beta
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一种直觉。DeepStack 研究人员称：‚在比赛之前，DeepStack 不会计算和存储完整的战略，

而是使用一种快速的‘近似估算’法，我们称之为‘直觉’。‛ 

如果人工智能这一次能在德州扑克比赛中能战胜人类高手，则意味着研究人员可以利用

这套技术来解决日常生活中的一些实际问题，尤其是涉及到非完整信息的一些问题，如商务

谈判。在谈判中，双方都会隐藏一些信息。 

参与 Libratus 研发的卡耐基梅隆大学博士生诺姆·布朗（Noam Brown）称：‚在现实世

界中，信息不可能像棋盘上的棋子那样整洁有序，总有一些重要信息被丢失或隐藏，而人工

智能需要有能力来处理这个问题。‛ 

加拿大阿尔伯塔大学、捷克布拉格查理大学和捷克理工大学的研究者近日联合发表论文

称，其所研发的人工智能系统已经在德州扑克比赛中达到了专家级水平。因此，他们的人工

智能系统才是第一个战胜人类的。需要指出的是，该论文尚未经过‚同行评议‛，因此目前

尚不可尽信。但基于这支团队的历史成就，他们声称的结果绝非空穴来风。 

来源：腾讯 

吴恩达现场演示 DuerOS：2017 是对话机器元年 

‚2017 年将成为对话式人工智能操作系统的元年‛，在美国拉斯维加斯举办的国际消费

类电子展(CES)上，百度首席科学家吴恩达亲自演示了首次亮相的对话式人工智能操作系统

DuerOS，并预言 2017 年是‚对话机器元年‛。在此次 CES 上，百度度秘正式推出 DuerOS，

并宣布与北京小鱼儿科技有限公司(以下简称小鱼在家)达成深度战略合作，将于春季面向中

国市场发售搭载 DuerOS 的小鱼在家家庭机器人，一同为‚对话机器元年‛拉开序幕。 

在现场视频中，吴恩达向全球公众展示了搭载 DuerOS 的‚小鱼在家‛视频对讲机器人

的使用方式：当用户需要查找信息时，只要面向对讲机器人发出口令，例如‚小鱼小鱼，垂

头鲨的图片‛，屏幕立即反馈相应图片搜索结果。在有外卖需求时，只要给出‚位置+外卖‛

的指令，如‚小鱼小鱼，亚运村附近的外卖‛，机器人会推荐位置附近的热销外卖和优惠信

息，选定后说出‚确认‛即能完成购买。 

作为百度人工智能的重要战略产品，与其他操作系统不同的是，DuerOS 强调了通过自

然语言进行语音对话的交互方式。同时借助云端大脑，可时刻学习进化，变得更聪明。 

DuerOS 还可广泛支持手机、电视、音箱、汽车、机器人等多种硬件设备，同时支持第三方

开发者的能力接入。借助开放共赢的合作生态理念，DuerOS 未来将更多合作伙伴的接入，
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将技术、场景和设备相结合，创造更多可能。 

在吴恩达看来，‚人工智能的发展带来了语音识别技术的成熟和普及。对用户来说，语

音交互是更准确快捷的交互方式。这次度秘 DuerOS 与小鱼在家的合作是人工智能与家庭智

能硬件的一次创新融合，通过在垂类场景的历练，人工智能将带来更出色表现。‛这意味着，

CES 上这些以前只发生在科幻片中的机器人对话情节，将会出现在越来越多的场景中，也正

如吴恩达视频中所说，2017 年将成为对话式人工智能操作系统的元年。 

来源: ITBear 

百度大脑在跨年龄识别人脸方面战胜人类 

人工智能又一次战胜了人类！这次是在《最强大脑》。吴恩达率队的百度人工智能在人

脸识别跨年龄识别任务中以 3：2 的比分惊险击败《最强大脑》名人堂轮值主席、世界记忆

大师王峰。节目中，植入了百度大脑的机器人‚小度‛在全国观众的见证下与王峰进行两轮

PK，并以微弱优势胜出。 

谈到 Master 与这次参加《最强大脑》的‚小度‛的区别，百度 IDL 实验室的林元庆说，

棋类游戏，包括此前的‚深蓝‛和现在的 AlphaGo，从本质上来说，都还是有限空间搜索的

问题，但是，识别不是，识别包括了一些模糊推理的能力。 

吴恩达在比赛中也提到：‚今天，我们基于强大的数据分析，很容易识别两张近期的照

片。但是对于识别整容、化浓妆或者有十几年跨度的照片，我们并没有大量的数据可以分析。

所以这是人脸识别技术的世界性挑战，也是今天比赛中最大的难点之一。全世界棋类比赛中

顶级的选手很少，但是人脸识别能力每个人都具备。这次人机大战，是顶级的人脸识别选手

和擅长棋类游戏的人工智能比拼，很公平。‛ 

本次比赛的一个重要特点是识别跨年龄人物的人脸。影响人脸识别的因素有很多，其中

影响人脸检测的因素有：光照、人脸姿态、遮挡程度；影响特征提取的因素有：光照、表情、

遮挡、年龄、模糊是影响人脸识别精度的关键因素。而在跨年龄人脸检测中影响因素更多。 

一般而言，在跨年龄阶段人脸识别中，类内变化通常会大于类间变化，这造成了人脸识

别的巨大困难。同时，跨年龄的训练数据难以收集。没有足够多的数据，基于深度学习的神

经网络很难学习到跨年龄的类内和类间变化。 

根据百度 IDL 实验室主任林元庆的介绍， 对于第一点，百度 IDL 的人脸团队选择用度

量学习的方法。即通过学习一个非线性投影函数，把图像空间投影到特征空间中。在这个特
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征空间里，跨年龄的同一个人的两张人脸的距离会比不同人的相似年龄的两张人脸的距离要

小。针对第二点，考虑到跨年龄人脸的稀缺性。我们用一个用大规模人脸数据训练好的模型

作为底座，然后用跨年龄数据对它做更新。这样不容易过拟合。他说：‚将这两点结合起来

做端到端的训练，可以大幅度提升跨年龄识别的识别率。‛ 

林元庆表示，百度的人脸识别技术与其他公司的最大不同在于，现在百度已经研发出 1

对 N的系统。具体来说，之前市场上的系统是 1比 1的，比如说银行的应用里面，你要提交

身份证和人脸的信息，系统会拿身份证照片比对一下是不是同一个人，一张比一张，一比一

的比对，市场上基本是这个系统。而公安抓逃犯的系统是 1比 N的，不过精度不会做的特别

高，只是用机器筛一遍，还是需要人去看的。1比 N很难做到非常高的精度。林元庆说：‚我

们这个系统第一次能够做到很高的精度，目前在百度在自己内部的大楼闸机中已经开始应用。

目前的系统里大概是一万人，机器能很精确的识别一万里面的每一个人。我们现在是万人级

别，同时还能做到非常高的精度，这个绝对是国内首创，也是我们下面会重点来推的方向。‛ 

乌镇景区目前已经采纳了这一系统。接下来在安防、罪犯识别、打拐等方面都会有应用。 

来源：新智元 

2016 年 OECD 技术预见论坛聚焦人工智能 

2016 年 11 月 17 日，经济合作与发展组织(OECD)举办以人工智能为主题的技术预见论

坛。该论坛由数字化政策委员会每两年举办一次，旨在帮助政策制定者确定和理解新技术发

展带来的数字化经济机遇与挑战。2010 年、2012 年和 2014 年，该论坛分别关注了信息通信

技术与绿色增长、大数据和物联网。2016 年初，人工智能程序战胜世界最佳围棋选手。人

工智能与机器学习迅速渗透全球经济与社会，支撑全球 50%以上的金融交易。人工智能迅猛

的发展势头引起全球各国的关注。 

论坛围绕‚关键人工智能发展与应用:现状与未来‛、‚人工智能与社会:未来挑战‛、‚人

工智能引发的公共政策考虑‛等展开小组讨论，参与专家及讨论内容如下表所示。 
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原文：http://www.oecd.org/Internet/technology-foresight-forum-2016.htm 

来源：信息化研究与应用动态 2016 年第 24 期 

谷歌开源用于机器学习的数据可视化工具 

    据 eweek.com 网站 2016 年 12 月 12 日报道，谷歌已开源其网络应用程序 Embedding 

Projector，帮助开发人员可视化用于培训其机器学习系统的数据。 

    Embedding Projector 是一种交互式可视化工具，开发人员可将其用于理解基于‚嵌入‛

(embeddings)的机器学习模型。从根本上说，‚嵌入‛是图像、字词、数字等数据的不同方

面的数学矢量表示。数据可通过嵌入转换为机器学习算法可以处理的形式。例如，为了培养

机器学习模型预测文本意义的能力，开发人员可能会创建由大量字词组成的字词嵌入，其中

每个字词由三维空间中的一个数字值表示，并与文本意义相似的字词十分接近。 

    Embedding Projector 允许开发人员对数据进行探索，发现最具影响力的数据元素，并

确保嵌入保留数据的原始意义。该工具是 TensorFlow 的一部分，后者为图片搜索、智能回

http://www.oecd.org/Internet/technology-foresight-forum-2016.htm
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复、Google 翻译等许多热门谷歌服务提供机器学习技术支持。 

原文：

http://www.eweek.com/developer/google-open-sources-data-visualization-tool-for-

machine-learning.html 

来源：网络安全与信息化动态 2017 年第 1期 

Intel 专家预测 2017 及未来科技趋势 

    2016 年 12 月 29 日，Intel 公司在其官网发文，分享了 5位新加入 Intel 的高管对 2017

年及未来科技发展趋势的预测。 

    (1)人工智能系统将从探索阶段走向企业应用 

    万物数字化的趋势已生成了海量数据，通过人工智能(AI )技术能更有效地理解、解释

所有这些信息，并采取相应的行动。Intel 旗下认知计算公司 Saffron Technology 总经理

盖尔·谢泼德(Gayle Sheppard)认为，2017 年将是人工智能决策系统在各行各业从探索走

向应用的一年。‚通过人工智能，我们有机会超越决策支持系统的传统思维方式，构建能够

看到、听 

到和理解我们并与我们进行协作的系统，从而让决策变得更快、更相关、更明智。‛ 

    (2) 3D 协作将驱动增强现实/虚拟现实的发展 

    Intel 旗下 Movidius 公司首席执行官雷米·埃尔-瓦泽那(RemiEl-Ouazzane)表示，工

作中的协作有可能推动增强现实的普及。他表示，‚如今的公司被束缚在二维协作中。但通

过融合现实，全球不同地点的工程师可以一起工作，就好像他们都身处同一地点。‛为实现

这一目标，计算机必须以人眼的速度和准确度来处理视觉。 

(3)在汽车行业，功能将超越形式 

 Intel 副总裁兼无人驾驶解决方案部门总经理凯西·温特(Kathy Winter)预测，2017

年将有更多无人驾驶汽车上路，收集数据，为安全可靠的无人驾驶车辆铺平道路。汽车行业

开始更多关注汽车的功能而非外观。随着功能重于形式，Intel 已准备好为汽车行业提供许

多基础计算和通信技术。Intel 副总裁兼可编程解决方案事业部总经理丹·麦克纳马拉(Dan 

McNamara)表示，现场可编程门阵列(FPGA)可以定制并重新编程，非常适合无人驾驶所需要

的许多专门计算任务。 

 (4) SG 原型开始成型 

http://www.eweek.com/developer/google-open-sources-data-visualization-tool-for-machine-learning.html
http://www.eweek.com/developer/google-open-sources-data-visualization-tool-for-machine-learning.html
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要想发挥无人驾驶的真正潜力，需要可靠、强大且无处不在的无线网络。SG 网络预计

将从 2020 年起推出，现在已经在测试阶段。Intel 通信与设备事业部 SG业务与技术总经理

罗布·托普(Rob Topol)预测这些 SG 试验将在 2017 年升温，一个重大进步就是用于测试的

原型设备。托普称，"Intel 将从利用更大的试验平台进行测试，转向使用更多移动和具体

细分市场的设备。‛(张娟) 

原文：

https://newsroom.Intel.com/news/Intel-experts-share-insights-on-tech-trends-for

-2017-and-beyond/ 

http://www.c114.com.cn/news/138/a989189.html 

来源：网络安全与信息化动态 2017 年第 1期 

研究提出能够自我解释的 AI 算法 

加利福尼亚大学伯克利分校和马克斯普朗克信息学研究所的研究提出了一种能够自我

解释的算法，有助于让人类理解机器学习的决策过程。这种被称为‚指向和对齐‛的系统可

以指向用于做出决策的数据，并证成为什么使用这种方法。随着机器学习应用增多，黑箱问

题也愈发严峻，这项研究提升了机器自我解释能力，也为更加可靠的应用打下了基础。 

这种 AI 算法以两种方式分析数据：一种方式回答原始问题，另一个识别用于回答问题

的数据，并可以把数据翻译成正常英语。这个方案不是从事后追溯为什么发生了事情，而是

记录了一路上的过程。 

根据在 ArXiv 上发表的未经审查的研究论文，该算法目前唯一能做到的是识别图片中

的人类行为，如打棒球或骑自行车。它对两组信息进行训练，一组用于确定图片中发生了什

么，另一组用于回答‚为什么‛。 

论文题名：Attentive Explanations: Justifying Decisions and Pointing to the Evidence 

全文链接 ：https://arxiv.org/pdf/1612.04757v1.pdf 

发布日期：14,12,2016 

来源 ：新智元  

https://newsroom.intel.com/news/Intel-experts-share-insights-on-tech-trends-for-2017-and-beyond/
https://newsroom.intel.com/news/Intel-experts-share-insights-on-tech-trends-for-2017-and-beyond/
http://www.c114.com.cn/news/138/a989189.html
https://arxiv.org/pdf/1612.04757v1.pdf
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机器人 

2017 年美国ＣＥＳ展机器人相关产品 

不同于 VR 和无人机在 CES 上的落寞冷清，机器人在本届 CES 上格外热闹。也许是乘

着人工智能的热浪，机器人产业在这几年才会有爆发性发展。参展的机器人展品五花八门，

我们也能察觉到，国产机器人已经在本届 CES 上有着举足轻重的地位。 

1. 优必选 

相对于家用机器人市场，企业商用机器人市场更大，同时对机器人的要求也更高，研发

的成本也更高。好在优必选赐予 Cruzr 机器人一个‚智能‛的大脑，以应对企业服务上遇

到的各种问题。之所以说它‚智能‛，首先是因为 Cruzr 基于云平台，有强大的云计算能力，

可对现实各种问题进行运算、决策、反馈；第二，它具有声源定位和语音互动功能，能对客

户的提问即时做出反馈，对无法回答的问题可以主动呼叫人工服务。 

凭借优必选强大的技术，Cruzr 在产品设计、人工智能、企业决策、场景定制、客户服

务等商用领域肯定会有不俗的表现。  

当然，优必选并没有放弃家庭陪护市场，Lynx 机器人就是优必选打向家用领域的一记

重拳。值得一提的是，Lynx 搭载的是基于亚马逊云服务的 Alexa 语音助理，之所以搭载亚

马逊的 Alexa 语音助手，应该与优必选面向海外的策略有关。  

除了通常家用机器人拥有的语音识别、播放音乐、人机交互等功能，Lynx 结合亚马逊

的云服务，还向用户提供了图像识别、访问视频、情绪检测等功能。 

2. LG 

LG Hub Robot 可以播放音乐和天气预告，不过它更侧重于智能家电控制，相当于一个

智能网关，比如控制空调的温度、电视的开关、烤箱的烘烤时间、洗衣机的工作模式等。 

LG 还发布了一款机场指南机器人 Airbot，这款机器人将应用于首尔仁川国际机场。它可

以提供帮助乘客查询登机时间和登机口位置，同时还能提供目的地城市的天气信息。另外，

它的语音技术同样来自于亚马逊 Alexa。 

  除了这两款机器人，LG 还推出一款能帮助用户整理草坪的机器人。 

LG 这几款机器人没有刻意强调近期大热的‚智能‛或者‚AI‛的概念，而是专注于细

分领域去解决一个个具体的问题。也许这样的机器人才是可以真正解决用户需求的产品。 

3. 博世 
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博世在 CES 上推出了一款拥有智能皮肤的机器人。博世凭借其强大的传感器技术，将

可产生电容磁场的传感器嵌入‚皮肤‛中，当人们过于靠近机器人时发出警告，并在事故发

生前停止工作。这项技术可以使机器人更加安全，允许人们在机器人旁边工作，避免伤害人

类。虽然这款拥有智能皮肤的机器人被称作‚协作机器人‛，但它也能完全自主的工作，可

以拾取物体并防到设定好的地方，甚至可以处理更复杂的任务。 

4. 乐高 

乐高带来的 Boost 机器人系列应该是整个 CES 里最受欢迎的机器人产品之一。Boost 

系列针对的是 7 岁以上的儿童，所以它使用起来并不复杂。Boost 的核心产品是电动模块 

Move Hub，此模块可以跟乐高众多的积木组合，做成形态与功能各异的机器人。当然，Boost 

的编程界面也为儿童做了优化，能让他们十分轻松地学习编程。 

机器人技术加可视化编程已经成为目前教育玩具的主流，乐高推出 Boost 系列也是响

应了美国‚STEAM 教育‛(素质教育)的号召，类似针对‚STEAM 教育‛(素质教育)的玩具人

气也远高于其他类型玩具。当然，竞争也是相当惨烈，乐高 Boost 叫得上名的竞争对手就

有 Makeblock、Jimu、Cozmo 等业内明星产品。总之，教育机器人也将慢慢杀成一片红海。 

5. Segway Robotics 

Segway Robotics 和宝马联合推出的自动泊车机器人 Loomo（路萌）可以 指引宝马自

动驾驶汽车体验区自动泊车。Loomo 看起来像进阶版的平衡车，当有汽车进入停泊阶段时，

Loomo 会自动移动到汽车面前，引导司机泊车。此外，它还能自主实现停车场、社区等场地

的导航功能。 

6. 哈工大 

哈工大团队发布国内首个有‚视觉‛的人形机器人 Talos。Talos 拥有 22 个能够高速旋

转的关节，行走起来，无论是双脚的步伐，还是手臂的摆动，都和真人极为相似。Talos 可

以智能调节行走轨迹，并且走出一条弧线，这是很难实现的，因为一般机器人在行进过程中

改变方向需要先停顿、转向、再前进，有一个调整的过程。Talos 机器人最大步幅间隔大约

是 15厘米，每秒可迈出 3步，速度能达到每秒 45 厘米，相当于一个小孩的行走速度，直观

体现的敏捷程度甚至超过了 Atlas。 Talos 最大的突破当属人形 SLAM 技术的应用，此前，

全球只有两家公司公布过这一技术，Talos 是中国的首家。SLAM 技术可以让机器人知道自己

在环境中的位置，并且记录下环境的特征，这对于机器人来说如同无人驾驶汽车的 wifi 一

样重要。Talos 将用一年的时间走进百姓家，它的人脸识别功能可以起到安防的作用，如有

陌生人入侵，Talos 就可以按主人预设的方式报警；Talos 也可以担当办公助理，如果主人
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想发封邮件，只要口述内容，指定收信人，Talos 就能自己操作了。 

来源：中国智能制造网 

埃克森美孚投身机器人研发 

目前，麻省理工学院计算机科学与人工智能实验室的布莱恩·威廉姆斯教授及其团队正

在与埃克森美孚的科学家和工程师合作，设计具有自学能力的海洋勘探潜水机器人。机器人

的‚智能‛软件使其能够在与火星表面相同的艰苦条件下自主操作，并能按自身意愿改变任

务参数，探测异常的情况。 

  ‚我们的目标是让这些潜水器具备编程科学家的思维，‛威廉姆斯说，‚你希望探测器在

没有科学家在场的情况下也能做科研，它们要能够分析数据，让自身远离危险并在基本任务

编程之外出现新情况时决定新的解决方案。它们要有一些常识，能够从错误中吸取教训。‛ 

  这项技术的直接应用是海洋观测，可绘制深海地图，同时可分析未来变化，评估其境况。

但对威廉姆斯及其团队来讲，应用的可能性会延伸至太阳系。  

  ‚木星的卫星木卫二的表面存在冰层覆盖的海洋，‛威廉姆斯说，‚可用这项技术探测冰

层下是否有生命存在。最令人激动的是能够在艰苦环境下自主操作的这项探索技术也许能够

带来新的发现，改变我们对宇宙的认识。‛ 

  ‚除埃克森美孚之外，我们还与伍兹霍尔海洋研究所合作，这是发现了泰坦尼克号残骸

和协助搜索在大西洋失事的法航班机的机构之一，‛艾顿说，‚伍兹霍尔有兴趣开发可潜入水

下的小型化学传感器用于海洋分析，这对我们的技术而言是一项最佳应用。但它可以应用到

不易到达、我们不甚了解的任何地方。 

  对瓦奎罗来讲，好处是布置这些机器人需要大量的科研。‚当前的趋势是用更小、更经

济的设备，就像我们开发的这种，可以多布置几个，但做监测的人更少，‛他说，‚这意味着

我们收集更多的数据，做更多的科研， 极大地提高我们对海洋或空间的认识。‛ 

  人工智能机器人可能不是人们认为埃克森美孚会花时间和资金研究的东西，但作为自然

渗透检测和描述学科的先行者，埃克森美孚目前加入到这个团队中，致力于将这项技术带到

新的高度。 

  这些机器人在离海底许多英尺的位置缓慢平静地移动，这样的话能帮助保护生态系统，

同时检测和分析自然渗透的碳氢化合物，而这可能说明在哪里最有把握发现能源。 

  通过麻省理工学院能源计划正与之进行的合作包括探索超出埃克森美孚当前核心能源
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业务的相邻技术，而这些技术对其未来的业务会有所帮助。就称之为好奇心吧。  

  ‚我们与麻省理工学院合作开展广泛的研究，有目的地开拓我们的视野，关注通常不会

关注到的方面，‛ 埃克森美孚高级科学顾问、麻省理工学院访问学者汉斯？托曼说，‚我们

注重基础科学，与学院中诸多领域的专家开展合作，加强对这些领域的了解并推动这些领域

的发展。‛ 

  说到与麻省理工学院的合作，除了为多个研究项目提供资金，埃克森美孚还提供技术人

才参与其中，例如托曼 50%的时间在麻省理工学院工作。此外，麻省理工学院能源计划每年

设立 10 个埃克森美孚能源奖学金。像艾顿和瓦奎罗这样的研究生和博士后可以与行业专家

并肩开展研究，使他们能够意识到现实世界的问题和发展机遇。  

‚学生们很好奇他们的研究会对世界产生怎样的影响，‛ 麻省理工学院潜水机器人项目

前埃克森美孚主要研究员劳丽·苏玛说，‚我们好奇新的创新能够拓宽能源研究，应对未来

的挑战。‛ 

来源：中国仪表网 

俄罗斯研制机器人宇航员‚费多尔‛ 

    俄罗斯先期研究基金会下设的机器人技术发展中心近日展出一款能够操纵宇宙飞船的

智能机器人。该款机器人旨在协助人类宇航员开展一系列工作。该款机器人被命名为‚费多

尔‛（意为终极试验示范对象研究），它具有自主操纵和人工操纵两种模式。‚费多尔‛能够

驾驶汽车、使用电钻等电动工具，还擅长进行多项运动，如杠铃、俯卧撑等。 

    俄罗斯副总理罗戈津在自己的脸书上发布了‚费多尔‛的消息，提及该款智能机器人将

用于未来载人航天飞船。‚费多尔‛计划于 2021 年正式投入使用。目前，研究人员正在对其

进行试飞调试。 

    俄罗斯先期研究基金会于 2012 年 10 月成立，是俄罗斯专门从事国防前沿技术研究的科

研组织机构。基金会目前开展有 50 多个项目的研究，并在全俄高等院校和科研院所共设立

了 35个实验室。机器人技术发展中心于 2015 年 12 月设立。 

来源：科技部 

陆地送货机器人 StarShip 获 1720 万美元融资 

1 月 16 日，由 Skype 的联合创始人 Ahti Heinla 和 Janus Friis 创办的英国智能配



23 
 

送机器人制造商Starship Technologies宣布获得1720万美元种子轮融资，值得注意的是，

英国汽车巨头戴姆勒成为了本次交易的领投者，Shasta Ventures、经纬创投、ZX Ventures、

Morpheus Ventures、Grishin Robotics 以及 Playfair Capital 等多家机构均参与了此次

本轮融资。 

Starship Technologies 成立于 2014 年，其公司主旨就是研究利用小型机器人来解决

让物流行业头疼的‛最后一公里配送‚问题。2015 年年底，该公司推出了他们的第一台送

货机器人 Starship，该机器人外形看上去更像一个送货车，据了解，Starship 具备完整的

避障系统，可完全自动执行任务，能够以 4英里每小时（大约 6.4KM/H）的速度行驶，每次

任务可以运送 20 英镑（大约 9公斤）的物品。 

tarship机身上配备了9个摄像头，能够让机器人在测试或正式运行时辨别并记住路线，

通过相应的机器学习，机器人就能够实现自主导航。此外，机器人与机器人之间的信息是共

享的，这也就意味着只要一名机器人学会了相应的导航信息，其他机器人也学会了，大大降

低了机器人的学习成本。Starship 表示，最开始每一个机器人都必须配备一名操作员，不

过等达到高度自动化后，一名操作员可同时操作上百台机器人进行配送服务。 

据 Starship Technologies 公司介绍，目前 Starship 机器人是以租赁的形式被分配到

各个合作商那里的。在接到送货命令后，机器人就会自己去接货，将其收入货舱并将其送到

目的地。机器人到达后，消费者可以输入自己移动 App 上收到的密码，打开货舱取出货物。 

Starship 正式推出之后，经过了半年多的测试，16年 7 月便开始投入到了送货服务中，

因为是靠电池来驱动，所以 Starship 的配送范围并没有很大，该公司在测试的几个城市中

覆盖了自己的配送服务站，每个服务站有相应的服务范围，而每辆 Starship 机器人只能在

这个范围内进行配送服务。 

据公司官方数据显示，该送货机器人在推出服务以来，到现在已经行驶了 1.6 万公里。 

Starship 的最终目的是利用自动配送机器人为各个商户节约‛最后一公里‚配送的成

本问题，不过这个目标还得等大规模普及之后才能实现。据统计，2016 年 Starship 机器人

在伦敦市中心每送货一次的成本平均约为 12 英镑，而该公司的最终目的是想让这个成本减

少到 1英镑。想要达到这个目标，需要机器人有更高级别的自动化能力以及一定数量的普及

程度才行。 

业界人士表示，无论是无人机还是地面配送机器人，都代表了物流行业在未来结合科技

的一个趋势，并且这两者应该不会是一个竞争关系，而是相辅相成的，两者都可以更快速、

更高效地改善目前物流行业的现状，让人们的生活更便利。 
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来源：雷锋网 

芯片与集成电路 

日本开发出用于人工智能深度学习的脑型芯片 

    日本东芝公司开发出一款可用于人工智能深度学习的脑型芯片。这款 1.9 毫米的脑型芯

片，集成 3.2 万个像脑细胞一样的电子回路于一体，这些回路自带计算单元及配套的存储单

元，可以并行处理大量连续模拟数据信号，对其中的数据特征进行学习，同一脑型芯片中众

多回路协调起来，最终形成像脑神经回路一样的系统，完成人工智能所需的大量信息数据的

复杂计算、处理和深度学习任务。 

    虽然该脑型芯片采用的是对连续模拟信号进行直接处理的方式，其局部计算精度低于对

电气信号进行‚0‛和‚1‛数字化处理的现有芯片，但该脑型芯片能通过对大量连续模拟数

据的深度学习，得出的结果并不比数字化芯片差。 

    理论上，脑型芯片的电能消耗仅是现有的处理器电能消耗的千分之一。 2014 年 IBM 等

曾经开发出一款脑型芯片，此次东芝发布的脑型芯片，使用了与 IBM 脑型芯片不同的结构方

式，能耗更低，可以用 1w的功率在 1s 时间内能完成约 48.5 万亿次计算。 

    以往，利用人工智能对大量数据进行深层学习时，需要用多台高性能计算机联动进行，

即便是后来尝试采用的能够进行大量数据并行处理的图形处理器 GPU，也很难将完整的人工

智能计算系统装入简约化要求较高的监视摄像头、小型无人机、自动驾驶车辆等的内部，完

成对现场收集信息的实时深度学习处理，而脑型芯片的出现则将使之成为可能。东芝公司打

算在几年后使这款脑型芯片实用化。 

来源：科技部 

其他 

欧盟发布欧洲数据经济研讨会报告 

2016 年 11 月 22 日，欧盟委员会发布于 9 月举行的‚创建数据经济研讨会‛的总结报

告，探讨了与获取产业数据及职责有关的法律挑战，主要包括数据获取与传输的新兴挑战，
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以及物联网和机器人技术环境中的责任。      

 (1)数据获取与传输 

    与会专家探讨了基于数据的商业模式、合同限制和数据获取等议题后指出，产业数据法

律状态的不确定性影响着数据流动。企业可能会忽略能够共享数据的条件，例如，初创企业

有时会通过侵犯知识产权的方式获取数据。主要企业担心网络攻击和隐私侵犯等问题，因为

技术和个人数据经常混在一起。向竞争对手披露技术知识的可能性也让许多企业不愿意与第

三方进行数据共享。需要通过激励措施鼓励企业共享其数据，为开发与数据相关的创新服务

提供支持。 

    多数与会者认为数据应属于数据生产者，部分认为数据控制权应属于物理资产拥有者。

与会专家呼吁欧盟应就数据获取制定相关规则，并就一级市场和二级市场的关系提供指导意

见。许多与会者支持对数据和市场类型进行划分，所有制造商都强调了合同自由的重要性和

灵活框架与合同的必要性，这有助于实现数据共享的投资回报。此外，产业界与会者表示了

对可能存在的监管干预的担心。 

    (2)物联网(IoT)和机器人技术环境下的责任 

    要针对 IoT 和机器人技术建立信任，需要确定责任并明确可用的规则。欧委会希望建立

一个由稳定法律框架支撑的 IoT 单一市场，以促进投资并提供法律确定性。这需要在概念层

面进行更好的说明，与会者支持明确区分 IoT 与机器人技术、不同类别的机器人、互联汽车

与自动汽车。 

    部分产业界参与者认为 IoT 不会产生新问题，机器人技术也不会彻底挑战传统理念。但

多数参与者同意在产品责任方面出现了范式转移。销售法规和产品责任规则均已就位，但并

不足以解决因软件/数据服务/连接故障引发的 IoT/机器人技术问题。与会者希望能从欧盟

层面对机器人进行测试。在欧盟，由于缺乏测试，少有人了解 IoT 和机器人技术可能带来的

风险和损害。风险和事故数据的缺乏使保险公司难以对风险进行计算和定价，并影响他们制

定合适的保险策略。 

    就责任解决方案而言，部分参与者认为应重新考察产品责任规则，部分参与者认为可从

风险开放解决方案中获得启发，还有参与者偏向采取全新的方案。 

原文：

https://ec.europa.eu/digital-single-market/en/news/workshop-report-building-eur

opean-data-economy 

http://ec.europa.eu/information_society/newsroom/image/document/2016-48/report_

https://ec.europa.eu/digital-single-market/en/news/workshop-report-building-european-data-economy
https://ec.europa.eu/digital-single-market/en/news/workshop-report-building-european-data-economy
http://ec.europa.eu/information_society/newsroom/image/document/2016-48/report_workshop_21_%2022_%20september_40092.pdf
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workshop_21_ 22_ september_40092.pdf 

来源：信息化研究与应用动态 2016 年第 24 期 

人类将拥有‚超人‛视觉，IBM 发布未来 5 年 5 大创新趋

势 

IBM 近日公布了‚IBM 未来五年五大创新趋势‛年度报告 (‚IBM 5 in 5‛)，其中列

出了可能在未来五年里改变人类工作与生活方式的突破性科学创新。IBM 预测将出现新的科

技设备，让‚不可见‛变为‚可见‛。 

 借助人工智能，语言将成为洞察心理健康的窗口  

 基于超级成像与人工智能，人类将拥有‚超人‛视觉 

 巨式显微镜将帮助人类掌握地球的复杂状况，呈现无限级细节 

 ‚芯片上‛医疗实验室将充当健康侦探，实现纳米级疾病跟踪 

 智能传感器以光速探测环境污染 

来源：IBM 中国 

原文链接：https://www.ibm.com/blogs/think/2017/01/ibm-research-5-in-5-2017/ 
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