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摘要：石油化工企业环境风险事故具有突发性强、危害性大、易发生连锁反应等特点，本文应用解决

复杂系统问题的 ACP 理论方法，提出了石化企业应急救援决策支持系统的总体功能框架，构建出石化企业

应急救援决策支持系统人工系统的结构，给出潜在风险事故计算实验方案设计方法和执行流程，并以烯烃

厂乙烯罐区泄漏事故为例进行说明。本文对完善石化企业应急救援决策理论具有重要的理论意义，对提高

石油化工企业应急救援能力和效率具有重要的现实意义。 
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Abstract: Environmental risk accident of Petrochemical Plant is characterized by strongly burst、greatly 

harmfulness、chain reaction etc . In this paper, an overall framework of Emergency Rescue Decision Support 

System of Petrochemical Plant is proposed based on ACP theory. And the structure of its Artificial Systems is built, 

the method of how to plan a program of computational experiments for potential risk accident and the flow sheet 

of computational experiments are put forward. This work is illustrated by an example of leakage of ethylene tank 

of an olefin plant. This paper will play an important role in enriching the theory of Emergency Rescue Decision 

Support and have a great significance of improving the ability and efficiency of emergency rescue. 
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1 前言 

石油化工行业是国民经济的支柱产业，对国民经济的发展起着举足轻重的作用。同时，石化行业本身 

具有原料及产品多为易燃、易爆和对人体有毒、有害物质，生产过程多处于高温、高压或低温、负压等苛

刻条件，生产和储运过程中易发生火灾、爆炸和有毒有害污染物泄漏事故。作为一个特殊的行业，行业风

险相当大。 

石化企业一旦发生突发性风险事故，往往造成大量的财产损失、人员伤亡和环境污染问题，事故后果

极其严重。大量的历史事故统计显示，石化企业突发性环境风险事故具有突发性强、危害性大、有害化学 
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品类型多、行为复杂、连锁性等特点，事故处理过程中稍有不慎，就有可能导致连锁性事故发生。据国家

环保部和国家安全生产监督管理总局的统计， 2003 年重庆开县井喷事故，由于缺少应急预案，事故发生 

时决策者又做出错误的决定，结果导致 243 人因硫化氢中毒死亡，1242 人因硫化氢中毒住院治疗，65000

人被紧急疏散安置，直接经济损失达 6432.31 万元；2005 年吉化双苯厂爆炸事故,由于应急处置不合理,

造成 8 人死亡, 60 人受伤,直接经济损失 6 908 万元,并有约 100 吨苯类污染物流入松花江水体,引发松花

江水污染事件；由此，可以清楚地认识到在事故发生时，进行快速、有效的应急决策，制定有效合理的应

急处置措施是应对突发事故的关键。应急决策主要解决在危机决策环境下的危机决策问题，这会给决策者

带来高度的紧张和压力，影响决策的效果和效率。因此，开展石化企业应急决策支持系统的研究、开发适

用于石化企业的应急救援决策支持系统，无论对完善石化企业安全应急决策理论，还是对提高石化企业事

故应急救援决策效率和应急救援能力，降低石化企业事故中的人员伤亡与财产损失，都有重要的理论意义

和现实意义。 

2 石化企业事故应急决策支持系统的研究现状及不足之处 

 

决策支持系统(Decision Support System，DSS)是指具有辅助决策功能的高级计算机信息系统。它是近

年来计算机技术、人工智能技术和管理科学相结合的一种新的管理技术。其实质是——管理科学、运筹学、

控制学、行为科学为基础，以计算机技术、信息技术为手段，面对半结构化和非结构化的决策问题，帮助

中、高层决策者进行决策活动，为决策者提供决策分析、比较和支持。它可以及时、有效地为决策者分析、

解决复杂的决策问题，从而提高管理决策水平，促进管理决策的科学化。 

随着近年来各类突发事故的频繁发生，国内、外学者对突发事故应急决策支持系统做了大量的研究。

Cosgrave[1]，在分析应急管理环境特点的基础上，规范了应急决策任务的流程，并给出了一些简单的决策

规则。国内，范维澄[2]从宏观的视角,按照复杂系统的有关理论分析了应急管理体系存在的重大科学问题，

并指出了将来研究的方向；翟卓韬，孙洁等[3]开发了基于MapX 的泄漏事故救援决策系统，为事故状态下

的救援决策和应急管理提供了有力支持；秦军昌[4]等根据应急运作流程一体化的特点，提出了具体的应急

决策任务，并依据其影响时限，划分为战略、战术和运营三类；按照决策支持系统技术实现的要求，实现

了相应的概要设计；并对关键技术细节进行了简单的分析；关惠兴[5]等提出了基于多专家决策方法的氨气

泄漏应急决策；张云龙[6]等将模糊群体决策方法应用于应急决策中；王波[7]等开发了基于人工神经网络的

突发环境事故应急系统；夏小威[8]等探讨了仿生智能算法在突发环境污染事件应急响应中的应用;仲秋雁[9]

等对应急决策支持系统中的模型表示方法进行了研究。目前，人们对应急决策支持系统的研究工作主要针

对具体已发生事故案例展开，所建事故模型类型不全，这就导致现有应急决策支持系统的模型库不具有通

用性，不能满足石化企业所有用户的需求；而且现有系统不具有事故推演功能，不能满足石化企业用户对

潜在风险事故的预测需求。 

为此，本研究的主要目的是：着眼于运用解决复杂系统问题的 ACP 理论，构建功能完善、类型丰富

的石化企业应急救援决策支持系统人工系统，解决目前石化企业应急决策支持系统模型库通用性差、模型

类型不全的问题，满足石化企业大部分用户应急决策需求；同时，利用计算实验的手段实现石化企业潜在

风险事故的推演，利用人工系统进行潜在风险事故计算实验，模拟、预测潜在风险事故及其事故后果，满

足石化企业对潜在风险事故的预测需求。 

3 ACP 理论及其应用 

2004 年王飞跃研究员[10,11,12,13]结合智能科学的最新研究成果，创新性地提出了针对复杂系统问题的平

行管理和控制理论，即人工系统(Artificial Systems)、计算实验(Computational Experiments)、平行执行(Parallel 

Execution)（简称 ACP 理论）。针对复杂系统的动态性、不确定性、多重性等特点，ACP 理论的核心思想
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是：首先，建立复杂系统的人工系统；然后，设计复杂系统的计算实验，利用人工系统的仿真功能探寻复

杂系统的运行规律和动态演化机理；将计算机变成复杂系统的“人工实验室”，最终实现指导真实复杂系

统的平行执行的目的。 

该理论自提出以来，在很多领域得到了广泛的应用。在石油化工领域[14,15]，应用该理论开发的平行管

理系统在提高了乙烯生产过程的安全运行周期方面起到重要作用，给企业带来了巨大的经济效益。在交通

领域[16-23]，成功应用于城市交通管理系统研发中，  2010 年亚运会前夕，“广州亚运会公共交通平行管理系

统”在广州市交通信息指挥中心正式投入使用，为亚运会提供公共交通管理和服务保障；在情报与安全信

息领域，研制出面向社会安全领域的熵值分析指标与预测体系，突破了特定领域开源情报的采集、存储、

处理挖掘、分析、追踪等关键技术，结合国家安全领域重大需求，开发了示范应用系统，极大地提高了相

关工作的准确性、及时性和综合效率；目前该理论在农业和园林方面的应用正在研发中。 

4 基于 ACP 理论的石化企业事故应急救援决策支持系统 

 

突发性强、演化迅速、极易发生连锁事故、破坏力极强是石油化工企业事故的典型特征。这要求在应

对石化企业突发事故的过程中，石化企业应急救援决策支持系统能在有限的时间内给出有效的应急救援决

策信息。因此，高效实用的石化企业应急救援决策支持系统必须具有强大的事故推演、潜在风险事故的后

果预测功能。ACP理论在石化企业应急救援决策支持系统研发中的应用价值便得到了充分的体现：构建丰

富完善的人工系统，进行科学合理的计算实验设计，实现对事故状态演化预测、潜在风险事故的推演仿真，

则现有这些问题便可迎刃而解。 

首先，进行科学合理的计算实验方案设计；然后构建模型丰富、功能强大的人工系统；最后利用人工

系统，把“计算机”当作潜在风险事故的爆发场，模拟、预测出事故的动态演绎过程，利用人工智能理论

方法分析挖掘潜在风险事故因果关系，并给出详细的应急处置预案；最终，将潜在风险事故的应急处置预

案与引发风险事故因素关键信息一一匹配存储，方便事故发生紧急情况下的随时检索查用，提高事故决策

效率。同样，在事故发生现场，只要确定了事故的关键信息，进行计算实验方案分析后，也可利用人工系

统强大的模型库预测出事故影响范围等后果信息，为应急救援提供决策支持信息。为此，在 ACP理论的基

础上，提出了图 1 所示的应急救援决策支持系统平行执行应急救援过程示意图，事故发生后，首先获取现

场数据，利用应急救援决策支持系统的人工系统进行计算实验、分析决策，最终获得事故发展的动态信息，

为事故现场提供决策支持依据。 

 

图 1 石化企业应急救援决策支持系统平行执行应急救援过程示意图 

4.1 石化企业应急救援决策支持系统总体功能框架 
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由 ACP理论的应用实践可知，构建复杂系统的人工系统是 ACP理论核心，利用人工系统设计、执

行计算实验是ACP理论解决复杂系统问题的方法手段，平行执行是高效解决复杂系统问题的最终目的。 

由此得出，在 ACP 理论框架下石化企业应急救援决策支持系统的总体功能框架图如图 2 所示，在此功

能框架下，解决应急决策的流程为：首先，建立石化企业应急救援决策支持系统人工系统；其次，分

析事故现场及企业潜在风险，确定应急决策问题和应急目标，进行计算实验设计；再次，利用人工系

统进行潜在风险事故推演、事故后果模拟预测、预测结果智能分析，从而确定最优应急方案，指导现

场应急救援活动。 

在 ACP理论框架下，石化企业应急救援决策支持系统研究的关键问题主要有以下三个方面。 

i. 石化企业应急救援决策支持系统人工系统的构建； 

ii. 石化企业潜在风险事故推演及潜在风险事故后果预测计算实验方案的设计； 

iii. 石化企业应急救援决策支持系统平行执行保障系统设计。 

 

              图 2 基于 ACP 理论的石化企业应急救援决策支持系统总体功能框架示意图 

4.2石化企业应急决策支持系统人工系统的构建 

本文的研究是以中国石油化工集团齐鲁分公司烯烃厂为例展开的。经过在烯烃厂深入的调研发现，

石油化工企业的事故主要分为 4 大类，自然灾害类、事故灾难类、公共卫生类和社会安全类，详细内

容如图 3 所示。化工厂最大的危险是由其生产介质的易燃易爆性和生产条件的苛刻性所致，本文所述

的应急救援决策支持系统主要是针对事故灾难类展开研究。 
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图 3 石化企业事故应急分类图 

应急救援决策支持系统为紧张的应急救援过程提供决策信息、决策所需各种分析及结果、各种解

决方案及其特点、各种方案实施可能的结果、问题的状态变化趋势及预测等。由此，结合烯烃厂的应

急救援需求现状，提出了如图 4 所示的石化企业应急救援决策支持系统人工系统结构图，该系统主要

有四个功能库，数据库、模型库、方法库和知识库。其中数据库系统是人工系统的核心。下文对四个

功能库进行详细介绍。 

 

图 4石化企业应急救援决策支持系统人工系统结构图 

数据库系统主要目的是支持决策，其功能包括数据存储、检索、处理、维护，以及提取各种信息资源

中的数据，将他们转换成应急决策要求的各种内部数据，用以支持模型库、知识库和方法库的运行。该系

统关键的信息数据库主要包含厂区涉及的所有介质的化工物性数据库、企业的地理信息数据库、厂区危险

源分布数据库、厂区应急资源分布数据库、厂区历史事故数据库等。模型库系统完成模型的储存和管理功

能，是决策支持系统的核心，主要包括各类化工机理模型、事故动态演化模型等，本文中列出了一些主要

的化工事故模型：气体泄漏扩散模型、火灾模型、爆炸模型、化工热力学模型、流体力学模型等。方法库

主要用于存储模型性解算方法及代码，像矩阵解法、最优化搜索算法、针对化工模型的序贯模块法、联立

方程法，针对流体力学模型的有限元数值解法等。知识库是实现智能化决策的基础，知识库主要存储计算

实验的预测结果、化工领域的各种知识、案例、事故动态演化推理规则等，利用知识库中所储存问题的推
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理求解，获得最优的决策支持信息。 

石化企业事故应急救援决策支持系统人工系统是一个复杂的巨系统，其模型库随着系统的使用和企业

的实际需求需要随时添加完善，以满足企业的实际需求。所以，对系统软件架构要求较高，将在后面的研

究中一一完善。 

4.3 石化企业应急救援决策支持系统计算实验方案的设计 

图 5 给出了系统计算实验方案的设计流程，主要是通过对企业生产现场的风险分析和对石化企业事故

案例分析，推演出石化企业生产过程中的可能发生的潜在风险事故及事故的演化情况，制定出事故组态规

则、计算实验方案细则，并在人工系统中丰富添加相应事故模型，利用人工系统预测所有可能风险因素导

致潜在风险事故动态及事故的后果。图 6 为石化企业应急决策支持系统中潜在风险事故计算实验的执行过

程。 

 

图 5 事故应急决策支持系统计算实验方案设计流程 图 6 应急决策支持系统计算实验执行过程图 

 

计算实验所得潜在风险事故动态演化规律、事故预测后果、事故最优处置方案、事故处置成功经验均

将与事故触发关键词匹配后存储于人工系统的知识库中，备事故应急调用，平行执行指导应急事故的救援

过程。 

4.4 石化企业应急救援决策支持系统平行执行保障系统 

为保障石化企业应急救援决策支持系统成功用于事故应急救援过程，在该系统成功开发过程中，对该

系统的数据通讯系统提出了高的要求，同时要求企业的通信网络的畅通互联，在此不在详述。 

4.5 应用实例 

本文以齐鲁石化烯烃厂裂解车间产品罐区为例，展开 ACP理论在石化企业应急救援决策支持系统研发

中的应用介绍。齐鲁石化烯烃厂乙烯装置的平面布置图如图 7 所示，按生产流程分，自西向东分别是原料

罐区、裂解炉区、急冷区、压缩区、分离区、产品罐区。产品罐区位于整套装置的东北位置。产品罐区的

平面布置图如图 8 所示，其中七个灰色罐为乙烯罐，其余白色罐为碳四产品罐、丙烯产品罐。 
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图 7 乙烯装置平面布置示意图 

 

 

图 8 乙烯装置产品罐区平面布置示意图 

 

产品罐区常见事故为易燃易爆气体泄漏事故，泄漏事故一旦发生，必须紧急处理，否则事故一旦扩大，

易发生着火、爆炸事故。本文仅以乙烯产品罐泄漏为例说明，乙烯泄漏后，泄漏点位置、乙烯扩散范围趋

势、罐区附近乙烯浓度分布信息是决策应急处置方案的关键信息。为此，本文构建乙烯罐区应急救援决策

支持系统为烯烃厂产品罐区预警、应急救援提供决策支持信息。 

4.5.1 乙烯罐区应急救援决策支持系统人工系统 

        对乙烯泄漏事故详细分析后，确定乙烯罐区应急救援决策支持系统人工系统构成，如下表 1 所示，该

系统模型库主要有流体力学模型构成，利用该模型可以获得风向、风速、大气稳定度、大气温度、泄漏罐

位置、泄漏口位置、泄漏速度等级等条件下的产品罐区乙烯泄漏扩散范围、乙烯浓度分布图。以此，优化

乙烯产品罐区可燃气体报警仪的布置；同时，根据不同事故条件下的乙烯扩散浓度分布图，制定不同事故

条件下的应急处置方案，验证、存储、备用。 
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表 1乙烯产品罐区应急救援决策支持系统人工系统 

模型库 

1) 质量守恒方程 

ߩ߲
ݐ߲

൅ ሻܷߩሺݒ݅݀ ൌ 0                  

2) 动量守恒方程 

∂ρu
∂t

൅ divሺρUuሻ ൌ divሺηgraduሻ ൅ S୳ െ
∂p
∂x

 

3) 能量守恒方程 

∂ሺρhሻ
∂t

൅ divሺρUhሻ ൌ െpdivU ൅ divሺλgradTሻ ൅ Ԅ ൅ s୦ 

4) 浓度守恒方程 

∂ρC஑

∂t
൅ divሺρUC஑ሻ ൌ divሺΓ஑gradC஑ሻ ൅ s஑ 

5) 湍流模型方程(k‐ε两方程模型) 

ρ
∂k
∂t

൅ ρu୨
∂k
∂x୨

ൌ
∂

∂x୨
ቈቆη ൅

η୲

δ୩

∂k
∂x୨

ቇ቉ ൅ η୲
∂u୧

∂x୨
ቆ

∂u୧

∂x୨
൅

∂u୨

∂x୧
ቇ െ ρε 

ρ
∂ε
∂t

൅ ρu୩
∂ε

∂x୩
ൌ

∂
∂x୩

൤൬η ൅
η୲

δக

∂ε
∂x୩

൰൨ ൅
cଵக

k
η୲

∂u୧

∂x୨
ቆ

∂u୧

∂x୨
൅

∂u୨

∂x୧
ቇ െ cଶρ

εଶ

k
 

6) 风速廓线方程 

u୸ ൌ uଵ଴ ൬
z

zଵ଴
൰

୮

 

7) 乙烯罐区三维模型 

数据库  烯烃厂化工物性数据库、淄博气候资料数据库、烯烃厂装置分布数据库 

方法库  有限元数值积分法、拉格朗日法、欧拉法 

知识库  关键词与事故匹配规则、关键词推理事故处理预案规则 

4.5.2 乙烯罐区应急救援决策支持系统计算实验方案设计 

分析确定影响乙烯扩散的因素主要有风向、地形、风速、大气稳定度、大气湿度、大气温度、大气压

力、泄漏罐位置、漏点位置、泄漏速度等 10 个主要因素。 

淄博市为北温带大陆性季风气候。受其所属,厂区主导风向从西南向东北,瞬时最大风速（地面以上 10

米处）为 40 米/秒,10 分钟平均最大风速（地面以上 10 米处）为 20 米/秒;极端最高气压 103.97kPa,极端最

低气压 98.13  kPa;绝对最高气温 41.2℃左右,绝对最低气温零下 22.5℃左右,年平均气 12.9℃。冬季较寒冷,

天气晴朗;春季较短,多风少雨;  夏季炎热;秋季天高气爽,温度适宜。 

最终确定影响产品罐区乙烯泄漏扩散行为的因素水平表见表 2 所示。由表可知为获得全面潜在乙烯泄

漏事故后果信息，最多需进行 4860 次计算实验，为提高计算实验效率、节省资源，可选用正交设计方法

或均匀实验设计方法设计安排实验，实验设计的合理性和科学性还需根据计算实验结果与现场数据对比后

进一步验证，这部分工作将在以后的研究工作中详细论述。 

按表 2 所列因素水平表，利用人工系统计算实验分析后，可以获得乙烯产品罐区不同泄漏罐位置、不

同泄漏点、不同泄漏等级的潜在乙烯泄漏事故在不同气候条件下的事故后果信息，综合预测信息为事故应

急预案的制定、罐区周边可燃气体报警仪的优化配置提供决策支持。 
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表 2.因素水平表 

  水平 

因素 
1  2  3  4  5  6  7 

风向  西南风        

地形  水泥地        

风速  40m/s 30m/s 20m/s 10m/s 5m/s    

大气稳定度  不稳定  中性  稳定         

大气湿度  81% 66% 56%     

大气温度  41°C 31°C 25°C 12.9°C -8.4°C -22.5°C  

大气压力  103.97kPa 101.325kpa 98.13 kPa     

泄漏罐位置  FB401A FB401B FB401C FB401D FB401E FB401F FB401G

泄漏点位置  罐底  罐顶           

泄漏速度  高  中  低         

5 结论 

石油化工生产系统是一个复杂的巨系统，生产过程中危险源多。一旦发生突发事故，其危害广度和力

度相当大。同时，目前大部分石化企业已有的管理信息系统在挖掘信息更深刻的内在规律、提供应急救援

决策信息功能方面存在明显不足。本文的主要工作为：在 ACP理论的框架下，结合石化企业所发生事故的

特点提出了满足石化企业应急救援要求的决策支持系统功能框架，进一步构建出石化企业应急救援决策支

持系统的人工系统结构和计算实验方案设计流程、执行过程，并以中国石油化工集团齐鲁分公司烯烃厂产

品罐区乙烯泄漏事故为例说明人工系统的构建和计算实验方案设计方法。该工作对于石化企业应急救援决

策支持系统的成功开发具有一定的指导价值和重要的现实意义，进一步的研究工作重点为石化企业应急救

援决策支持系统人工系统模型库的构建、验证和计算实验方案的科学合理设计及事故推演方法的研究。 

致谢：本文撰写得到王飞跃研究员的指导，项目组程长建、郭大蕾、沈震、刘希未、商秀芹等老师的参

与和支持，在此表示感谢。本文得到国家自然基金项目 70890084,  60921061,  90920305;  中国科学院项目

2F09N05, 2F09N06, 2F10E08, 2F10E10;  留学回国人员科研启动基金项目 4T05Y03 等的资助。 

参考文献 

[1] John Cosgrave. Decision Making in Emergencies[J].Disaster Prevention and Management,1996,5(4):25-28 

[2] 范维澄.国家突发公共事件应急管理中科学问题的思考和建议[J].中国科学基金 2007(2):71-76 

[3] 翟卓韬,孙洁,赵劲松等.基于 MapX 的泄漏事故救援决策系统[J].计算机与应用化学,2007,24(4):498-502 

[4] 秦军昌，王刊良.应急管理中的决策支持系统研究[J].情报杂志，2008,12:37-39 

[5] 关惠兴，刘茂，赵庆香.基于多专家决策方法的氨气泄漏应急决策[J].南开大学学报（自然科学版），

2007,40（6）：28-33. 

[6] 张云龙，刘茂，李剑锋.模糊群体决策方法在应急决策中的应用[J].中国安全科学学报，2009，19

（2）:33-37. 



10 
 

[7] 王波,廖振良,李怀正.基于人工神经网络的突发环境事故应急系统[J].四川环境,2010,29（1）:121-129 

[8] 夏小威,廖振良.仿生智能算法在突发环境污染事件应急响应中的应用[J].环境科学与管理,2010,35（12）：

1-9 

[9] 仲秋雁,张笑楠,王恒.应急决策支持系统中模型表示方法研究[J].计算机应用与软件，2011,28（5）：

184-188 

[10] 王飞跃 , 史帝夫•兰森.从人工生命到人工社会_复杂社会系统研究的现状和展望[J].复杂系统与复杂性

科学，2004，1（1）：33-41. 

[11] 王飞跃.平行系统方法与复杂系统的管理和控制[J].控制与决策，2004，19（5）：485-489. 

[12] 王飞跃.计算实验方法与复杂系统行为分析和决策评估[J].系统仿真学报，2004，16（5）：893-897. 

[13] 王飞跃.关于复杂系统研究的计算理论与方法[J].中国基础科学•科学前沿，2004. 

[14] 程长建，崔峰，李乐飞，熊刚，邹余敏，廖昌勇.复杂生产系统的平行管理方法与案例[J].复杂系统与

复杂性科学,2010，7（1）：24‐32. 

[15] 熊刚，王飞跃，邹余敏，程长建，李乐飞.提升乙烯长周期生产管理的平行评估方法[J].控制工程，2010， 

13（3）：401‐406. 

[16] 王飞跃，汤淑明.人工交通系统的基本思想与框架体系，复杂系统与复杂性科学[J]，2004, 1(2): 52‐59. 

[17] Wang Fei-Yue, Tang Shuming, “Artificial Societies for Integrated and Sustainable Development of 

Metropolitan Systems”, IEEE Intelligent Systems, vol.19, no.4, pp. 82-87, 2004. 

[18] Zhang Nan, Wang Fei-Yue, Zhu Fenghua, Zhao Dongbin, Tang Shuming, “DynaCAS: Computational 

Experiments and Decision Support for ITS”, IEEE Intelligent Systems, vol.23, no.6, pp.19-23, 2008. 

[19] Wang Fei-Yue, “Parallel Control and Management for Intelligent Transportation Systems: Concepts, 

Architectures, and Applications”, IEEE Transactions on Intelligent Transportation Systems, vol.11, no.3, 

pp.630-638, 2010. 

[20] Miao Qinghai, Zhu Fenghua, Lv Yisheng, Cheng Changjian, Chen Cheng, Qiu Xiaogang, “A 

Game-Engine-Based Platform for Modeling and Computing of Artificial Transportation Systems”, IEEE 

Transactions on Intelligent Transportation Systems, 2011, accepted. 

[21] Zhu Fenghua, Li Guoxi, Li Zhenjiang, Chen Cheng, Wen Ding, “A Case Study of Evaluating Traffic Signal 

Control Systems using Computational Experiments”, IEEE transactions on Intelligent Transportation 

Systems, 2011, accepted. 

[22] Wang Fei-Yue, “Agent-Based Control for Networked Traffic Management Systems”, IEEE Intelligent 

Systems, vol.20, no.5, pp.92-96, 2005. 

[23] 王飞跃,  王成红.基于网络控制的若干基本问题的思考和分析[J].自动化学报,2002,28,  刊:171‐176. 


